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Charakterystyka
1.1 | Model OPSM
1.2 | Pozycja operatora Stojaca
1.3 | Udzwig nominalny potki kg 90
o Ps M 1.4 | Udzwig nominalny platformy kg 150
, .- . , . . 1.5 | Udzwig nominalny kabiny kg 130
Wozek do kompletacji lekkich zamowien 16 | Cietar roboczy zbateri e 750/770
1.7 | Rozstaw osi kot y(mm) 1145
Kota ERpEs=ET
2.1 | Rodzaj kot Poliuretanowe
2.2 | Rozmiar kot (przdd) mm 180X50 g
2.3 | Rozmiar kot (tyh) mm 250X60 a
TN 3 oA 2.4 | Liczba kot (przéd/tyt) 2/2X
T v 7 L 2.5 | Rozstaw kot przednich mm 600
arakterystyka A s
ys'y / 2.6 | Rozstaw kot tylnych mm 680 =
1. Szerokoé¢ wymaganego korytarza to tylko metr, Wymiary
a szerokos¢ potrzebna do skretu to dwa metry. 3.1 | Zakres regulacji wysokosci palety H2(mm) 260
Wozek jest kompaktowy i z tatwoscig przejedzie przez g"" 3.2 | Wysokos¢ podnoszenia platformy H12(mm) 3000 &
korytarze warsztatO\.Ne- i niskie bramy, d‘ZIQkI czemu e 3.3 | Wysokosé kompletadii H13(mm) ~5000 i
doskonale sprawdzi sie w handlu detalicznym, oo | =
. 0 kS
centrach magazynowych, bibliotekach iinnych 2 3.4 | Rozmiar palety mm 700X500 ; -
waskich przestrzeniach. 2 3.5 | Wysokosc catkowita H1(mm) 1590 15
; 3.6 | Dlugosé catkowita L1(mm) 1500 0
2. Podnoszenie i jazda wykorzystujg naped 3.7 | Szerokos¢ catkowita bl(mm) 750 ~
R ¥ ,
elektryczny. Po podniesieniu platformy na wysokosc 3.8 | Promien skretu Wa(mm) 1300 , 4’0@ 380
ponad 500 mm wézek automatycznie zwalnia, co — /
2 A 3 A 3.9 | Szerokos¢ korytarza Ast(mm) 1750 7 —~|
pozwala 0szczedzi¢ czas i wysitek oraz poprawia : - - — 500 D ‘ =
& stabilnos¢ i bezpieczefistwo. 3.10| Prze$wit na Srodku rozstawu osi m2 65 _ It -
J L | Osiagi =l =) = s
,e > y | i ~ 3. Wysokos¢ przedniej potki mozna dowolnie 4.1 | Predkosc jazdy z obcigzeniem / bez obcigzenia Km/h 45 ﬂ
o So regulowac dia poprawy wygody przechowywania 4.2 | Predkos¢ podnoszenia z obciazeniem / bez obcigzenia m/s 0.14 = T ‘L‘J |
) = e
digiiiien elementogg 4.3 | Predko$¢ opuszczania z obcigzeniem / bez obcigzenia m/s 0.13
3 . - - 4.4 | Zdoinos¢ do pokonywania wzniesien 59 Wysoko$é kompletacji mpig siegaé pieciu metrévy.
4. W wozku zastosowano podwojne zabezpieczenia. . z obcigzeniem / bez obcigzenia 0 tatwy dost%!:; do przgdmltcl)toyv, wytmlany oznaczen lub '
B rawy sufitu czy oswietienia na trzecim poziomie regaru.
Jedli kierowca wystawi koriczyne poza obrys pojazdu, 4.5 | Rodzaj hamulca roboczego Hamulec elektromagnetyczny naprawy y P K
wozek zatrzyma sie, aby unikngé przygniecenia. Silnik i bateria HA
5.1 | Moc silnika jazdy, 60 min Kw 0.5 A
5. Niezalezny ukfad sterowania palcami, w tym 5.2 | Moc silnika podnoszenia, 15 min Kw 29 H
rowniez kontroli predkosci, podnoszenia, jazdy — - — " : 3
precyzyjnej i zatrzymania awaryjnego jest wygodny 5.3 | Napicie/pojemnosc baterii V/Ah 24V/105(250)Ah H g 2
w obstudze. 5.4 | Rozmiar widet (dt. x szer. x wys.) 260X168(180)X217(275) g g
5.5 | Waga baterii 26X2(35%4) g g
3
Inne 3
6.1 | Rodzaj sterownika jazdy DC
} > S > S >
6.2 | Poziom cinienia akustycznego przy uchu operatora | Db(A) <70 4Skm/h 225km/h L.2km/h
63 | Ukiod kierowniczy Elektonicany TesEman e eetmn
ponizej 500 mm ponizej 500-1000 mm ponizej 1000-3000 mm
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