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POLSKA

CBD15J/18)/20J-Li2

ELEKTRYCZNY WOZEK PALETOWY Z BATERIA LITOWO-JONOWA

Charakterystyka

Wozek jest prosty i zreczny, z matym promieniem skretu
oraz niskg wagg. Nadaje sie do pracy nawet w bardzo waskich
korytarzach roboczych

Wozek posiada kompaktowg i niezawodng budowe.
Przewdd olejowy oraz komponenty elektryczne wozka

sg schowane pod obudowa, co zapewnia bezpieczenstwo
oraz estetyczny wyglad

Wozek posiada ergonomiczny dyszel z wigcznikiem, przyciskami
do operowania oraz wskaznikiem poziomu natadowania baterii

Bateria jest poreczna, co pozwala na jej szybkga, wygodng
i bezpieczng wymiane

Wytgcznik brzuszny oraz wytgcznik gtéwny sg standardowym ;
wyposazeniem wbzka co zapewnia bezpieczenstwo operatora P |
podczas pracy e

Wozek posiada funkcje natychmiastowego zatrzymania.
Nastepuje to w momencie potozenia dyszla w skrajnych pozycjach

Hamulec elektromagnetyczny oraz funkcja hamowania
silnikiem wptywa na bezpieczenstwo pracy

Wydtuzenie widet do 1500/1800mm jako opcja
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1. CECHY
11 Producent HELI
12 Model CBD15J-Li2 CBD18J-Li2 CBD20J-Li2
13 Sposo6b obstugi Prowadzony dyszlem  Prowadzony dyszlem  Prowadzony dyszlem
14 Udzwig nominalny Q (kg) 1500 1800 2000
15 Wysokos$¢ podnoszenia H3 (mm) 200 200 200
16 Masa robocza z baterig kg 138 138 145
17 Srodek ciezkosci ¢ (mm) 600 600 600
1.8 Odlegtos¢ srodka osi przedniej do czota widet wozka x (mm) 944 944 944
19 Rozstaw osi y (mm) 1184 1184 1184
110  Sterownik CURTIS CURTIS CURTIS
2.KOtA
21 Rodzaj kot Poliuretan Poliuretan Poliuretan
22 Rozmiar két, kota napedowe @ Xw (mm) @210x70 2 210x70 @210x70
23 Rozmiar két, rolki widet @ Xw (mm) 2 80x60 2 80x60 2 80x60
24 Kota, liczba przod/tyt 1x/4 1x/4 1x/4
25 Rozstaw osi rolek widet B11 (mm) 400/535 400/535 400/535
3. WYMIARY
31 Catkowita dtugoé¢ L1 (mm) 1543 1543 1543
3.2 Dtugos¢ do czota widet L2 (mm) 393 393 393
33 Catkowita szeroko$é B1 (mm) 550/685 550/685 550/685
34 Wymiary widet s/e/l (mm) 50/150/1150 50/150/1150 50/150/1150
35 Zewnetrzny rozstaw widet B5 (mm) 550/685 550/685 550/685
3.6 Wysokos$¢ widet obnizonych H13 (mm) 85 85 85
37 Min. przeswit pod widtami M2 (mm) 35 35 35
3.8 Wysoko%é dyszla w pozycji jazdy min. / maks. H14 (mm) 830/1120 830/1120 830/1120
39 fé%rg')‘(ofz%'éorytarza roboczego z palety Ast (mm) 1760 1760 1760
310 é%tz)r?(I(l(;sO(z)korytarza roboczego z paletg Ast (mm) 1810 1810 1810
311 Min. promien skretu Wa (mm) 1355 1355 1355
4. OSIAGI
41 Predkos¢ jazd’y: z/bez obcigzenia ) (km/h) 4.2/4.5 4.2/4.5 4.2/45
42 IC\)A;:ksa.zzeiciJ;nosc pokonywania wzniesien z/bez (%) 5/10 4/10 6/10
43 Rodzaj hamulca Elektromagnetyczny = Elektromagnetyczny = Elektromagnetyczny
5. SILNIK | BATERIA
51 Naped, moc silnika jazdy S2 60 min. kW 0.75 0.75 0.75
5.2 Moc znamionowa silnika podnoszenia S3 16% KW 0.8 0.8 0.8
53 Napiecie/pojemnoé¢ baterii (V/Ah) 24/28 24/28 48/20
5.4 Waga baterii (£ 5%) (kg) 6.8 6.8 75
5.5 Specyfikacja prostownika 24V/10A 24V/10A 48V/5A
6. INNE
6.1 Rodzaj sterowania jazdg V/Ah DC DC DC
6.2 Poziom hatasu przy uchu operatora dB (A) <70 <70 <70
6.3 Rodzaj sterowania Mechaniczne Mechaniczne Mechaniczne
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